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ANVANDARGRANSSNITT

@ strom Tryck och hall in fér att sla pa eller av

O Upp Féregaende val / Tryck for att ange data pa borrhélslogg

0 Ner Nésta val / Tryck for att visa borrhalsprofil

Q Bekréfta Tryck fér att bekréfta val / Tryck pa huvudsidan fér att spela in borrhalsdata

Installera Tryck for att &terga till huvudsidan / Tryck och hall in fér att komma till
konfigurationssidan
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GRANSSNITTSALTERNATIV

B26 B8

B28

1. Tryck och hall in for att komma till
instéllningar.

2. Tryck pa Q)fér att vilja B28 och @
for att ga in.

3. Tryck pa o eller 0 for att sla palav
riktningslinjen.

4. Tryck pa @ for att aterga till
huvudsidan.

B29

1. Tryck och hall in for att komma till
installningar.

2. Tryck pa ) for att vilja B29 och @
for att ga in.

3. Tryck pa O eller 0 for att sla palav
lokaliseringsslinjen.

4. Tryck pa @ for att aterga till
huvudsidan.




MATCHING TRANSMITTER
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1. Tryck och hall in @ fér att komma
till instéliningar.

2. Tryck pa @ fér att vilja B2.

3. Tryck pa o for att komma
till séndarinstallningssidan.
Mottagaren och sandaren kommer
automatiskt att para ihop sig.

4. Tryck pa @) eller € och @ for att
vélja frekvens och effektniva.

5. Tryck pa o for att markera Wake
Up-laget och tryck 0 for att ga in.

6. Tryck pa Q eller o for att valja
onskat lage enligt beskrivningen
nedan.
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(Rotera s@ndaren 4 grader eller
andra lutningen med 1 grad)

@ —mmm 360 Grader
(Rotera sandaren fullstandigt
360° flera ganger)

H P  Alltid pa

7. Tryck pa ® for att aterga till
huvudsidan.

Starta processen inom 15 minuter efter att ha placerat batterierna i sandaren.




KALIBRERING

Kalibrera inte runt kraftig aktiv eller passiv stérning. Undvik

till exempel att kalibrera runt en elektrisk transformator (aktiv)
Varning: eller pa betong med armering och/eller tradnit (passiv). Sadana

omraden kan paverka djupkalibreringen och noggrannheten

avsevart.

1. Placera sandaren inuti huset plant pa marken.
2. Mat fran mitten av huset, 10 fot till insidan av lokatorskanten.
3. Tryck pa for att komma till kalibreringsskarmen.

4. Tryck pa inir att komma till 10-fots kalibreringssidan @ 10"
(A1). k

5. Tryck pa Qtvé ganger till for att paborja kalibreringen.

En kryssmarkering kommer att visas nar kalibreringen ar klar.
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RULLKALIBRERING
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1. Tryck och hall in for att komma till
instéllningar.

2. Tryck pa Q) for att vilja B6.

3. Tryck pa @ for att komma till sidan
for rullkalibrering.

4, Tryck pa o eller o tills pilen ari
12-timmarspositionen.

5. Tryck pa o tva ganger for att
starta rullkalibrering och vénta tills
kalibreringen &r Klar.
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6. Kalibrering komplett

7. Tryck pa @ for att aterga till
huvudsidan.




ATT HITTA SANDAREN

Linjen for lokalisering (LL) stracker sig at vanster

och héger om sandarens mitt. Pa grund av fysiken i

lokatorns magnetfalt kan LL se likadan ut flera fot at

hoger eller vdanster om sandarens faktiska plats. Det

ar darfor viktigt att &tminstone lokalisera frontens

nollpunkt (FNP) forst innan du ror dig tillbaka for att LL
lokalisera huvudet. For exakt platslokalisering, hitta

bade FNP och RNP innan du gar o6ver till huvudet.

Dra en snorlinje mellan FNP och RNP, och ditt huvud

kommer att vara direkt i linje och mellan dessa

punkter.

@ RNP

Tank pa séandaren som formen av ett flygplan.
FNP ar nasan och RNP ar svansen. Hitta FNP och RNP, och sandarens mittpunkt ar

centrerad 6ver vingarna.
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ATT HITTAFNP

FNP
LL
RNP
FNP
LL

RNP
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| detta scenario ar sandaren bakom dig och du gar
mot Front Null Point (FNP).

For att lokalisera FNP i detta scenario, ga framat
och at hoger tills Malet hamnar i mitten av
korsningen. Du &r nu vid FNP.

3

Vid FNP, rotera lokatorn &t véanster eller hoger
tills riktlinjen &r centrerad, vilket indikerar att
sandaren ar direkt i linje bakom dig.




ATT LOKALISERA FNP, RNP OCH LL

Framnollpunkt (FNP)
e | FNP ar en punkt framfor

Bormhalsvag sandaren. (Tank pa det som sikte
T vid dnden av ett gevar.)
w
Borigg Detta ar riktningen for séandaren.

" | Lokalisera den genom att placera
malet i mitten.

Aktuell position
av mottagaren tll

Baknollpunkt (RNP)
™1 Nista steg ar att hitta RNP. RNP
ar en punkt bakom sédndaren och

Borrhalsvig

T kommer att se ut precis som FNP.

Borrigg Lokalisera den pa samma satt
| genom att rora dig bakat tills
malet hamnar i mitten.

Aktusll position
av mottagaren tll

Lokalisera linje (LL)
Sedan forestall dig en linje som

NP

Sormélersa gar genom FNP och RNP.
T w| Lokalisera LL genom att ga ldngs
Borrigg den linjen tills LL-indikatorn

| P& mottagarskarmen hamnar i
mitten. Du &r nu ovanfor LL eller
huvudet.

Aktuell position
av mottagaren tll
séindaren
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SPARA | FARTEN

Att folja pa flyg ar en enkel process som kommer att 6ka hastigheten pa vilken
borrningen kan slutféras. Bade borrningsoperatoren och lokalisationsoperatoren
kan se samma skarm i bada lagena, vilket mojliggér minimal kommunikation mellan
operatorerna.

1.Borja med att borra de forsta stangerna for att etablera linje och 6nskad lutning.
2.Ga forbi FNP med cirka 10’, eller en full langd av stangen.

(For mer exakt kanslighet at vanster och héger nér du anvander Bore-To-ldget,
stanna alltid framfor FNP.)

3. Placera lokatorn pa 6nskad borrningsbana och peka i den riktning du vill ga
4. Aktivera Bore-To-ldget genom att trycka Q
(Du kan aterga till Normal / Walkover-laget genom att helt enkelt trycka Q igen.)

5. Om sandaren pekar direkt pa din lokator kommer du att se avstandet till huvudet
och malet direkt pa den vertikala linjen, vilket indikerar att du ror dig direkt mot
lokatorn.

6. Behall lutningen vid 6nskad vinkel for att visa korrekt forutsagt djup och djup 6ver
huvudet.

7. Hall malet i mitten och du ar pa ratt vag mot mottagaren.

Djupet visas i realtid och korrigerar for lutningsandringar, vilket ger bada
operatérerna mojlighet att se det forutsagda djupet av huvudet om det borrar hela
véagen till mottagaren.

I figur 1 ar lutningen minus 5%, vilket
innebar att det berdknade djupet
kommer att vara 12’4” nér sandaren
anléander.

Huvudet ar 18’ 1” bakom lokatorn och
ror sig nagot at vanster om mitten.

For att korrigera avvikelsen, sluta borra —
och instruera borrningsoperatéren att 11" § 12" 4"

rotera borrstangen till ratt klockslag ﬁf 18 1" o
och trycka tills malet ar tillbaka pa linje

med den vertikala linjen. ECHOS0XF 16K _a] [ =]




