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SYSTEM MAG X

Ten system lokalizacyjny oferuje rowniez czterokanatowg, wolng od
licencji telemetrie radiowg miedzy odbiornikiem a wyswietlaczem
zdalnym. Uzytkownik moze z fatwoscig "sparowac" dowolne dwa
odbiorniki i wyswietlacze tak, aby komunikacja miedzy "parg" nie byta
zaktocana przez inne "pary".

Niniejsza instrukcja ma na celu dostarczenie informacji i instrukcji
dotyczgcych prawidtowego korzystania z tego systemu lokalizacji.
Underground Magnetics Inc. (UM) zastrzega sobie prawo do
ulepszania systemu lokalizacji i instrukcji obstugi w dowolnym
momencie bez uprzedzenia.




1: Wprowadzenie

NADAJNIK

Nadajnik (czasami okreslany jako Sonde lub Beacon) wysyta
informacje cyfrowe o nachyleniu, przechyleniu, temperaturze
| stanie baterii Nadajnika za posrednictwem modulowanego
sygnatu radiowego FM.

ODBIORNIK

Odbiornik odbiera informacje i wykorzystuje sygnat RF do

identyfikaciji statusu i lokalizacji nadajnika.

WYSWIETLACZ

Wyswietlacz - odbiornik
przesyta informacje

o lokalizacji do zdalnego
wyswietlacza za
posrednictwem systemu
telemetrii radiowe;j.

Operator maszyny do
poziomego wiercenia
kierunkowego moze
wykorzystaé informacje
z wyswietlacza, aby
poprowadzi¢ gtowice
wiertniczg do zgdanej
lokalizacji.




2: Uwaga

A

>

Przed przystgpieniem do obstugi sprzetu HDD i systemu
lokalizacji operator musi zapoznac sie z procedurami
bezpieczenstwa i prawidtowymi metodami obstugi urzgdzen.

Maszyny HDD mogg powodowac szkody materialne i
obrazenia ciata w przypadku uderzenia w podziemne linie
energetyczne, gazowe, telefoniczne, telewizyjne,
Swiattowodowe lub kanalizacyjne. Przed uzyciem sprzetu
nalezy upewnic sie, ze wszystkie podziemne instalacje
zostaty odkryte i oznaczone.

Nie uzywaj systemu lokalizacji w poblizu substanc;ji
tatwopalnych lub wybuchowych.

Zaktadaj odpowiedni sprzet ochrony osobistej, w tym buty ze
stalowymi noskami, rekawice ochronne, kaski, kamizelki
odblaskowe i okulary ochronne.

Przestrzegaj wszystkich lokalnych przepisow
bezpieczenstwa.

Ten system lokalizacji jest jedynie narzedziem pomagajgcym
operatorowi w zlokalizowaniu gtowicy wiertniczej. To
operator, a nie system lokalizacji Mag, jest odpowiedzialny
za okreslenie potozenia gtowicy wiertniczej. UM nie ponosi
odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody lub straty
spowodowane obstugg systemu Mag. Operatorzy powinni
obstugiwaé system Mag zgodnie z instrukcjg obstugi.

W razie jakichkolwiek pytan prosimy o kontakt z UM pod
adresem support@undergroundmagnetics.com lub z
dziatem obstugi klienta pod numerem (515) 505-0960




3: FCCiCE

»

To urzgdzenie jest zgodne z czescig 15 przepiséw FSS.
Obstuga urzgdzenia podlega nastepujgcym dwém warunkom:

+ Urzadzenie nie moze powodowac szkodliwych zaktécen,
a takze

+ To urzadzenie musi akceptowac wszelkie odbierane
zaktocenia, w tym zaktocenia, ktore mogg powodowac
dziatania niepozgdane.

Zmiany lub modyfikacje, ktore nie zostaty wyraznie
zatwierdzone przez Underground Magnetics Inc. spowodujg
uniewaznienie prawa uzytkownika do obstugi urzgdzenia.

Uwaga: Ten produkt zostat przetestowany i uznany za zgodny
Z ograniczeniami dla urzadzen cyfrowych klasy B, zgodnie

z czescig 15 przepisow FCC. Ograniczenia te majg na celu
zapewnienie rozsgdnej ochrony przed szkodliwymi zaktéceniami
w instalacjach domowych. Ten produkt generuje, wykorzystuje
i moze emitowac energie o czestotliwosci radiowej, a jesli nie
jest zainstalowany i obstugiwany zgodnie z instrukcjg, moze
powodowac szkodliwe zaktocenia w komunikacji radiowe;j.

Nie ma jednak gwarancji, ze zaktdcenia nie wystgpig

w konkretnej instalacji. Jesli ten produkt powoduje szkodliwe
zaktocenia w odbiorze radiowym lub telewizyjnym, co mozna
stwierdzi¢ poprzez wytgczenie i wigczenie urzgdzenia, zacheca
sie uzytkownika do podjecia préby usuniecia zaktdcen za
pomocg jednego lub kilku z ponizszych srodkow:

+ Zmiana orientacji lub potozenia anteny odbiorcze,.
+ Zwiekszenie odlegtosci miedzy urzgdzeniem a odbiornikiem.

+ Podigczenia urzgdzenia do gniazda w obwodzie innym niz
ten, do ktérego podtgczony jest odbiornik.

+ Konsultacja ze sprzedawcg lub doswiadczonym technikiem
radiowo-telewizyjnym w celu uzyskania pomocy.

Ten system jest sklasyfikowany jako sprzet radiowy klasy 2
zgodnie z dyrektywg R & TTE i w niektorych krajach moze byc¢
nielegalny lub wymagac licencji. Lista ograniczen i wymagane
deklaracje zgodnosci sg dostepne w sekcji "zasoby" na stronie
internetowej UM.




4: Wskazowki dotyczgce korzystania z niniejszej instrukcji

Oto kilka punktéw, o ktorych nalezy pamieta¢ podczas czytania
instrukcji obstugi Mag X.

Odniesienia do stron

Ten znak zapytania i pole

tekstowe wskazujg strone w
instrukcji obstugi, na ktérej mozna > o Strona X
znalez¢ bardziej szczegotowe

informacje na dany temat.

» Kolejne dwie strony zawierajg krétkg przedmowe. Bedzie to krétkie
wprowadzenie do krokow, ktére najprawdopodobniej bedziesz wykonywac
przy obstudze systemu Mag. Bedzie tez zawieraC odniesienia do stron w
pozniejszych sekcjach instrukcji obstugi, ktore prezentujg bardziej
szczegotowe informacje dotyczgce odpowiednich krokow.

» Pozostata czesc instrukcji obstugi bedzie zawieraé¢ szczegdtowe sekcje,
ktére bedg zgodne z kolejnoscig ekrandw menu Mag X oraz odbiornika
Mag X.

Zaleca sie przeczytanie catej instrukcji obstugi przed rozpoczeciem
obstugi sprzetu.

W instrukcji obstugi sg rozmieszczone kody QR, ktdre mozna zeskanowac

\ A 4

i ktére prowadzg do naszych filmow szkoleniowych.

Koniecznie je obejrzyj, aby uzyska¢ wiecej szczegotow!

SCAN ME




5: Szybki start

Wiacz odbiornik, przytrzymujgc przycisk zasilania,

az logo Mag bedzie widoczne na ekranie.
PY 9 Strona 14
Przejdz Sciezkg odwiertu i uzyj prognozowania
zasiegu, aby sprawdzi¢ zaktocenia i wybrac
czestotliwosc.
° 9 Strona 22
W16z baterie do nadajnika. Zamontuj pokrywe
baterii za pomocg dofgczonego narzedzia.
®
Wiacz wyswietlacz, przytrzymujgc przycisk
zasilania, az logo Mag bedzie widoczne na ekranie.
®
TZainstaIuj nadajnik w obudowie.
®
Sprawdz kalibracje, umieszczajgc odbiornik
(10 stép/3 m) z dala od obudowy, mierzgc od
wewnetrznej krawedzi odbiornika do srodka
budowy.
ooudowy o e Strona 20

10




5: Szybki start

Jesli odlegtos¢ na ekranie odbiornika jest
inna niz (10ft/3m), wykonaj kalibracje.

Wybierz tryb lokalizacji Pojedynczy punkt lub
Pojedynczy cel.

TZIokaIizuj FNP (przedni punkt zerowy). 9
o

T Zlokalizuj RNP (tylny punkt zerowy). 9
)

®
Zlokalizuj LL (linie lokalizacyjng).

Powtérz kroki od 9 do 11, kontynuujac

naprowadzanie wiertta. 9
°

Strona 63

Strona 64

Strona 64

Strona 64

11




6: Najwazniejsze cechy systemu
System Mag X

Precyzyjna i odporna na zaktécenia konstrukcja anteny 3D z

ekranem Faradaya.
Wysokowydajny procesor DSP

Podwojny system lokalizacji, dziatajgcy jako dwa odbiorniki
niezaleznie sledzgce w celu zapewnienia wiekszej

doktadnosci i niezawodnosci

Metoda lokalizacji - wybierz tryb Pojedynczy punkt lub
Pojedynczy cel

Wyswietlacz posiada 7-calowy kolorowy ekran dotykowy

Wyswietlacz posiada wbudowany system rejestracji danych

Odbiornik : Mag X COR/PRO

Wyswietlacz : Mag X

Mag X COR Nadajniks:
ECHO 50XF  ECHO ST ECHO XMINI

Mag X PRO Nadajniks:
ECHO 110  ECHO ST ECHO XMINI

ECHO 90 ECHO 70
ECHO 50XF ECHO 75XF

12




7. Odbiornik

7.1: Specyfikacja

16 Czestotliwosci systemowych ~ .325kHz —41kHz

Wodoodpornos¢ IP65
Zakres temperatur -4° to 140°F (-20° to 60°c)
Telemetria 4 kanaty radiowe o zasiegu

do 900 m (3000 stop)*.

Akumulator litowy 12.5V
Zywotnos¢ baterii Do 50 godzin
Wymiary 29" x 9" x 13"

(73.5cm x 23cm x 33cm)

Waga 8.5Ibs (3.85kg)

7.2: Obstuga odbiornika

. Klucz zasilania

o Przycisk w
gore

Przycisk

O Przycisk w dot

potwierdzenia

Przycisk

©

ustawien

* Naciénij i przytrzymaj, aby wigczy¢ lub wytaczyé

*

W menu przejdz do wyboru poprzedniego kursora.

* Na stronie gtdéwnej dotknij, aby przetgczy¢ miedzy
gtebokoscig wzgledng a zmierzong. Patrz strona 14

* Dotknij menu, aby przejs¢ do wyboru nastepnego kursora.

* Na stronie gtdéwnej dotknij, aby zarejestrowaé dane
odwiertu. Patrz strona 43

* Dotknij, aby potwierdzi¢ wybér kursora.
* Nacisnij i przytrzymaj, aby przejs¢ do strony dodatkowe;j.

* Dotknij na stronie gtdwnej, aby przej$¢ do trybu odwiertu.

* Dotknij, aby przejs¢ do strony kalibracji/powrécié¢ do Strony
gtéwne;j.

* Nacisnij i przytrzymaj, aby przejs¢ do ekranu menu.

* Z opcjonalng anteng Yagi

13




7: Odbiornik

7.2.1: Zmierzona gtebokos¢ a gtebokosc¢ wzgledna

72 [250] [ | T 5i cn =
8' 5" f'noF e 1066 2' 5" @?3% mmn 893
\ 12 Fi LY 12 F
- A f i =1
. q ¥ - 1 !
P {{1} s 4}
o +15.4% o +15.4%

1. Na gtébwnym ekranie lokalizatora dotknijo aby przetgczy¢ miedzy opcjami
Gtebokos¢ zmierzona i Gtebokos¢ wzgledna, jak zaznaczono powyze;.

Ta funkcja jest dostepna tylko podczas rejestrowania danych rejestru odwiertow

Instrukcje dotyczace rejestru odwiertéw znajduja sie na stronie 43

= Zmierzona glebokos¢ - jest to zmierzona

odlegtos¢ miedzy lokalizatorem a nadajnikiem

znajdujgcym sie wewnatrz gtowicy wiertniczej.

« Glebokos¢ wzgledna - ta informacja jest
uzyskiwana na podstawie nachylenia nadajnika/
obudowy.

= Pomiar ten stanowi gtebokos¢ nadajnika/obudowy
w stosunku do punktu poczgtkowego odwiertu.

W tym przyktadzie nadajnik znajduje sie na
gtebokosci 2'5" w stosunku do miejsca, w ktérym
zarejestrowano pierwszy punkt danych na poczatku
odwiertu.




7: Odbiornik

7.3: Ikony
7.3.1: [kony strony gtownej

W E‘.‘.
25" 8" J68% wa oo

o ]+
ECHOSBX 41K _a1 [ T ECHOS0X 41K _a71 =2} T

Zﬁﬂl ===  Stosunek sygnatu do szumu

883 m==P  Sita sygnatu
===P [Model nadajnika, czestotliwosé i moc

9 . .
= === \\izualna reprezentacja sygnatu do szumu

Temperatura nadajnika (miganie oznacza
fﬁ 8%F : przegrzanie nadajnika)

2- v == Glebokos$¢ nad glowicg
25' 8

v

(tep )
=8 =P \\Vskaznik zdalnej telemetrii odbiornika

E = | icznik pretow
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7: Odbiornik

25' 9" J68% o || 25° 9" J68%

ECHOS0% 41K (] -

778

T
b

\12 [
Wskaznik 4 ) .
przechytu 9', : \3 Pozycje zegara
Linia . |
lokalizacyjna o -10.0% Nachylenie

————— Kierunek najblizszego —

4

Punkt zerowy ¢)

Pojedynczy

punkt

Pojedynczy cel

[B26 [BE
ke = | EXD
IB28 IB29

ol

Aby wybrac tryby lokalizacji, patrz sekcja 10.1.1
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7. Odbiornik

7.3.2: lkony strony dodatkowej

Aby przejs¢ do strony dodatkowej, nacisnij i przytrzymaj

przycisk O

2021-12-03 m 09:33:52
° 2

® [l 66%
® ECHOS0K 41K a0

2 ——  Kanat radiowy
-\

(Cm 66~ ——  Stan baterii odbiornika

Model nadajnika,

ECHOS0K 41K _a0 EE— L,
Czestotliwos¢ i moc

Dotknijo aby wyswietli¢ informacje o nadajniku.

17




7: Odbiornik

7.3.3: Strona informacyjna nadajnika

Na stronie dodatkowej dotknij o aby wyswietli¢ strone z
informacjami o nadajniku.

2021-12-03 m 09:42:09

® ECHOS0X 41K _a0
® 3.70 V
® 100 %

e = 300 mw

ECHOS0X 41K _4 Model nadajnika, poziom czestotliwosci i mocy

i 3.70 V Miernik napiecia baterii nadajnika
— Stan anteny nadajnika.

o 100 %
— (Normalny zakres od 95% do 105%)

Stosownos¢ obudowy nadajnika.

Uwaga:

= 300 mi Normalny tryb zasilania ponizej 800 mW
Tryb wysokiej mocy  ponizej 3000 mW
(Liczby powyzej mW oznaczajg nizszg zywotnos¢ baterii).

Dotknijo aby wyswietli¢ informacje o nadajniku.

18




7: Odbiornik

7.3.4: lkony strony kalibracji i prognozowania zasiegu

A1: Kalibracja 10 stop

A8: Prognozowanie zasiegu

7.3.5: Ikony strony ustawien

B16 B2 [EC
4’? :ﬁ:)) ) ))
B4 . BS IB&6
Ll'u1 ») (c:ﬂ ®
IB? IB13 IB11
o | #am | ©
[B20 CE] [B1
:ﬂ:)) E? ? ’))
[E26 [ES
] m
B28 |B29
O

B1: Blokada/odblokowanie nadajnika
B2: Ustawienia nadajnika

B3: Ustawienia odbiornika

B4: Wybor kanatu radiowego

B5: Parowanie odbiornika i wyswietlacza
B6: Kalibracja przechytu

B7: Wybor nachylenia i jednostki
B8: Ustawienia czasu

B9: Blokada/odblokowanie systemu
B11: Informacje o systemie

B13: Wybdr odlegtoéci i jednostki
B14: Zmiana w odwiercie

B16: Kontrola predkosci

B20: Informacje o nadajniku

B23: Tryb lokalizaciji

B26: Predkos$¢ odczytu gtebokosci
B28: Linia kierunkowa

B29: Linia lokalizacyjna

19




7: Odbiornik

7.4: Kalibracja
7.4.1: Kalibracja gtebokosci

SCAN ME

Nie nalezy kalibrowaé w poblizu silnych aktywnych lub
pasywnych zaktécen. Na przyktad, nie nalezy kalibrowaé w
poblizu transformatora elektrycznego (aktywne) lub na
betonie z pretami zbrojeniowymi i/lub siatkg druciang
(pasywne). Tego typu obszary moga znaczaco wplywaé na
kalibracje i doktadnos¢ gitebokosci.

Ostrzezenie:

—_—

. Umies¢ nadajnik wewnatrz obudowy ptasko na ziemi.

2. Zmierz od srodka obudowy, 10' do wewnetrznej krawedzi
lokalizatora.

10"

3. Dotknij aby przejs¢ do ekranu kalibraciji.

4. Dotknijo aby przejs¢ do strony kalibracji 10' (A1)

5. Dotknijo jeszcze dwa razy, aby rozpoczgc kalibracje.

Po zakonczeniu kalibraciji pojawi sie znacznik wyboru.

Al .ty P
S B
. e ' « EH11138
~ l I L 1)
|

R
£

20




7: Odbiornik

7.4.2: Kalibracja przechytu

1. Ustaw obudowe nadajnika w pozycji na godzinie 12. \\ 12 |

[B16 B2

4’? :ﬁ:))

B4 IBS
-.n.ﬂ> >>) («ﬂ
IB? [B13
Ceo % | ftom
[B20 B9
I:E 3)) E? ? I:iﬂ)

B6

1. Nacisnij i przytrzymaj aby przejs¢ 4. Dotknijo lub @ az strzatka

do strony ustawien

2. Dotknij& aby wybraé ikone BS6.

3. Dotknijo aby przejsc¢ do strony
kalibracji przechytu.

znajdzie sie na godzinie 12,

5. Dotknij @ dwukrotnie, aby
rozpoczgc kalibracje przechytu i
poczekaj na jej zakonczenie.

25' 8" J68%

779

o -10.0%

4

[ 1]
ECHO50X 41K g =0

T
¢

(—])

6. Kalibracja zakonczona.

gtowne;j

7. Dotknij aby powrdci¢ do Strony
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7: Odbiornik

7.5: Obstuga

SCAN ME

7.5.1: Prognozowanie zasiegu podczas naprowadzania przed odwiertem

Prognozowanie zasiegu stuzy do skanowania lokalnego srodowiska i pomaga wybrac najlepszg
czestotliwo$¢ do wiercenia. Po jednokrotnym nacisnieciu przycisku Ustawienia (Menu)
wyswietlone zostang opcje A9 (Prognozowanie zasiegu) i A10 (Wybér czestotliwosci):

At I‘L‘g

|||

HE ECHOSOXF 7K sB’

=L 40
120
| LoD
. Bu
. ﬁn
10
il
b 1 S MR AL DG 4 i':‘

I -0

At H‘L’Y

~ NI

A10  ECHOSOXF

3.6 1 2 4 71012161922252831 36001

[

Prognozowanie zasiegu

1. Dotknij aby wejs¢ na strone kalibracji, a nastepnie

dotknij O aby wybraé¢ A9. Dotknij o aby przej$¢ do
strony Prognozowania zasiegu. (O$ X pokazuje dostepne
czestotliwosci)

2. Aby sprawdzi¢ kazdg czestotliwosé, dotknij o aby
przejs¢ do nastepnej czestotliwosci. (Pojawi sie linia oraz
przewidywany zasieg pokazujgcy prognoze zasiegu dla
wybranej czestotliwosci w tym obszarze.)

3. Kontynuuj dotykanie O aby wyswietli¢ prognoze
zakresu dla kazdej dostepnej czestotliwosci.

4. Nacisnij aby opusci¢ strone Prognozowania zasiegu i
powrdéci¢ do Strony gtowne;.

Nowa funkcja! Wybor czestotliwosci

1. Dotknij aby wejs¢ na strone kalibracji, a

nastepnie dotknij o aby wybraé A10.

2. Dotknijo aby przejs¢ do strony Wyboru
czestotliwosci.

3. Dotknijo lub o aby o wybra¢ okreslone
czestotliwosci, ktére chcesz przeskanowac.
== | inia ciggta: Wybrane czestotliwo$ci

----- Linia przerywana: Niewybrane czestotliwosci.

4. Dotknij aby przejs¢ do strony Prognozowania
zasiegu (A9).

5. Wykonaj kroki 1-4 Prognozowania zasiegu

wymienione powyze;.
22




7: Odbiornik

7.5.2: Blokada/odblokowanie nadajnika

Automatyczne
Strona 49

odblokowanie

(Rozpocznij proces w ciggu 60 minut od wtozenia baterii do nadajnika)

B16 B2 B3 [E16 B2 [E3
4? :ﬁn) ) 4? :ﬁn) —— ) )
B4 i EI ””“E 3 @ |B4 M> IEI ””“E IB6 ®
[B7 [B13 IB11 |B? |B13 IB11
°T% |ftom | @ oY | #3m | @
|B20 EE IB1 [B20 EE B1
:E:]) E? ? :i:}) :ﬂ:}) E? ? :ﬁ}])

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk

aby przejs¢ do strony ustawien.

B1

ECHO-30
1040-01493

@ 020308
00 0O0O0O©O

:-}})

4. Wyslij identyfikator nadajnika i kod
potwierdzenia do sprzedawcy.

Identyfikator nadajnika: 1040-01493
Kod potwierdzenia: 020308

2. Dotknijo aby przewingc¢ opcje
strony do momentu podswietlenia B1.

3. Dotknijo aby przejs¢ do strony
blokowania/odblokowywania
nadajnika.

WWW ﬁ.\
911" F68% o
»
e 0.0% ‘#}
ECHOSGXF 16X _ar] Mol =

5. Dotknij aby powrdci¢ do Strony
gtowne;j.

Sprzedawca poda hasto aktywacyjne. Uzy;j v oraz (A aby wprowadzic¢ liczbe.

Dotknij O aby przejs¢ do nastepnej cyfry. Dotknij O po zakonczeniu, aby

potwierdzic.
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7: Odbiornik

7.5.3: Ustawienia nadajnika

(Rozpocznij proces w ciggu 60 minut od wiozenia baterii do nadajnika)

[BE16 B2 B3

4’? :ﬁ:])

3 ))

|B4 J”“ﬁ:‘ BS*,:.;. « ﬂ Bé ®
=8 =8
IBY IB13 IB11
O % | ftiom ®
|B20 |B9 IB1
:E:J) E? ? l:ﬁﬂ)

B2

ECHD-30

Cm)}) {540-01493

M [19K].«0

e 1)) ©

F_ @m

1. Nacisnij i przytrzymaj aby

przejs¢ do strony ustawien.
2. Dotknij® aby wybrac B2.

3. Dotknijo aby przejsc¢ do strony
ustawien nadajnika. Odbiornik i
nadajnik Echo zostang

automatycznie sparowane.

4. Dotknijo lub @ oraz @ aby
wybrac czestotliwosc i poziom mocy.
5. Dotknij@ aby podswietlié tryb
,wybudzenia” i dotknij o aby

potwierdzié.

6. Dotknijo lub v aby wybrac
zgdany tryb w sposob opisany ponizej.

W E\\
911" J68% wa; 28

l

L

2 0.0% #}
Eoiosoi? 16k a0 Jo) =

@ C—— | Tryb natychmiastowy

(Obré¢ nadajnik o 4 stopnie lub zmien
nachylenie o 1 stopien)

© —==m 360 stopni

(Obrac¢ nadajnik o petne 360° kilka razy)

H>»

Zawsze wilaczony

7. Dotknij aby powroci¢ do Strony

gtowne;.

24




7: Odbiornik

7.5.4: Odbiornik Settings

(Ustawia to odbiornik, aby szukat typu nadajnika i czestotliwosci)
B3 umozliwia regulacje lokalizatora ale nie nadajnika.

[B16 B2
4’? :ﬁ ))
|B4 M} IBw « ﬂ B6 ®
= |B13 |Bi1
°L % | ftlm
[B20 B9 IBi
:ﬂ:)) E? ﬁ l:ﬁﬂ)

B3

ECHOS0XF

:-}))

19K _a(l [=—Li]

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk aby przejs¢ do
strony ustawien.

2. Dotknij o aby wybrac B3.

3. Dotknij o aby przej$¢ do strony ustawien odbiornika.

4. Dotknijo lub 0 oraz o aby wybra¢ model
nadajnika, czestotliwosé, moc i baterie.

5. Dotknij aby powrdci¢ do Strony gtdwne;.

Mozna zmieni¢ czestotliwosé odbiornika ,
poziom mocy, i wybrac typ baterii.

Wybranie odpowiedniego typu baterii
umozliwia wyswietlenie pozostatego czasu

pracy baterii na wskazniku baterii nadajnika.

Ogniwo gitéwne [3v L b bedzie wskazywaé

(B} )eine natadowanie do momentu

niemal catkowitego roztadowania baterii.

Akumulator Echo pokazuje petne
natadowanie przy napieciu 4,2 V. Mierzagc w
dot az napiecie osiggnie 3,4 V, po

czym wskaznik zacznie miga¢. Oznacza to,

ze bateria wymaga natadowania.

Uzytkownicy powinni rozwazy¢ wymiane¢
akumulatora Echo co 6 do 12 miesiecy, w
zaleznosci od warunkéw gruntowych.

A2  0.0%
=n}

10° 8" J68%

o -10.8%

ECHOS@XF 19K _g(]




7. Odbiornik

7.5.4: Ustawienia odbiornika: Zmiana w odwiercie

B14

cmm))) ECHOSOXF

| I K32 et

csm))) ECHOSOXF

M [k32].«0

B14

cmm))) ECHOSOXF

B x32_«d ]

I BTN -_— G . -_— G
= (&Y L (B
A R
P a1 Wi .
Eid [F]
e -z e . -2z [T
Ii TR — e _"_. T -— 05
.13 @I i @
P q P a1
Ei4 £l
i R AL b
“® =G
P a1 Wi a1
] [P
T s -0l
=03 ()
Mg
P q P g

1. Nacisnij i przytrzymaj aby przejs¢ do strony ustawieh. Dotknij o
aby wybra¢ B14.

3. Dotknijo aby przejs¢ do menu Zmiany czestotliwosci odwiertu.

4. Dotknijo lub o aby wybraé czestotliwos¢. Dotknij 0 to aby
potwierdzic.

5. Dotknijo lub o aby wybrac tryb zasilania o aby potwierdzic.

B14
—~ = [100
Step —— (5 ) =) 1003

STOP
Timer > H. 10 . « +— Stop Points

6. Dotknijo ponownie, aby zainicjowac sekwencje kierowania

przechytem.

Ta sekwencja pozycji zegara sktada sie z 6 krokow, ktérych wykonanie
zajmuje okoto trzech minut. Uwaga: operator wiertta zobaczy ten sam
ekran z wyswietlacza

8. Obracaj gtowice wiertniczg w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara, az wskaznik przechytu skieruje sie w strone punktu(-6w)
zatrzymania.

9. Instrukcje zmienig sie ze strzatki zgodnej z ruchem wskazéwek zegara
na STOP

10. Obracaj gtowice wiertniczg, az wskaznik przechytu skieruje sie w strone
punktu(-6w) zatrzymania w sekwencji, zanim licznik czasu osiagnie 0, w
przeciwnym razie sekwencja zostanie anulowana. Uwaga: Jesli punkty
zatrzymania nie poruszajq sie, obro¢ gtowice wiertniczg o jeden petny
obrét, az wskaznik przechytu skieruje si¢ w strone punktu(-6w)
zatrzymania

11. Powtarzaj ten proces, az wszystkie sze$¢ krokéw sekwenc;ji zostanie
ukonczonych.

12. Jedli proces zostanie wykonany poprawnie, pojawi sie znacznik wyboru.
13. Nacisnij przycisk Ustawienia, aby powrdci¢ do ekranu Zlokalizuj.

14. Po kilku sekundach dane pojawig sie ponownie, a operator
bedzie gotowy do wznowienia wiercenia. 26




7: Odbiornik

7.5.5: Wybor kanatu radiowego

3))

[B3 B4
|E|el'.=g]IJJI ((¢))
[B11 @

1. Nacisnij i przytrzymaj aby wejs¢ 3. Dotknijo aby przejs¢ do strony

Strona ustawien.

2. Dotknijo aby wybrac B4.

kanatu radiowego

Page. 4. Uzyj v lub (A aby wybrac
kanat radiowy.

e E\\
911" 68T wa 90

|

&

2  0.0% ﬂl}
=

5. Dotknij aby powrdci¢ do Strony

gtowne;j.
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7: Odbiornik

7.5.6: Pairing

»))

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk
aby wejs¢ Strona ustawien.

2. Dotknijo aby wybrac BS.

3. Dotknijo aby przej$¢ do strony

parowania.

4. Dotknijo aby rozpoczac
parowanie. (wymagane jest
jednoczesne wykonanie tych dwoch
krokdw na odbiorniku i wyswietlaczu)

>>:u ] T
- L]

0.0%

=

5. Parowanie jest zakonczone, gdy
powyzej pojawi sie znacznik wyboru.

6. Dotknij aby powroci¢ do Strony
gtowne;j.
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7: Odbiornik

7.5.7: Wybor jednostki nachylenia

[B16 B2 B3 B?
+ | =l | oy
|B4 Wﬁ:‘ IBS‘W « ? |B6 ®
=] =]
B13 IB11
ft 25 m

IB1

EBET CE I:-@:-J)

1. Nacisnij i przytrzymaj aby

przejs¢ do strony ustawien.

2. Dotknijo aby wybrac ikone B7.

3. Dotknijo aby przejs¢ do strony
wyboru jednostki nachylenia.

4. Dotknijo aby przetgczy¢ jednostke
nachylenia miedzy stopniami a
procentami.

911" F68%

993

o 0.0%

ECHO50XF 16K _a[] ‘”

p—
[__m
!
L

¢

()

5. Dotknij aby powréci¢ do Strony

gtéwne;j.

29




7: Odbiornik

7.5.8: Wybor jednostki odlegtosci

[E16 B2 B3 B13
- | =y | oy
[B4 Mﬁ’ |55* N ME |Ee ®
=] ]
[B7 B11
%% ®
[B20 B9 B1
:E:}) E?ﬂ Ji])

1. Nacisnij i przytrzymaj aby

przejs¢ do strony ustawien.

2. Dotknijo aby wybrac ikone B13.

3. Dotknijo aby przejs¢ do strony

wyboru jednostki odlegtosci.

4. Dotknijo lub (A aby wybrac
jednostke i format.

911" J68%

993

o 0.0%

ECHOSDXF 16K _a[] ‘"

SN
]
!
L

¢

(——

5. Dotknij aby powréci¢ do Strony

gtéwnej.
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7: Odbiornik

7.5.9: Ustawienia czasu

(Dla sprzedawcy lub uzytkownika z fabryki)

BB
o~ C)
2021 - 12

03

1. Nacisnij i przytrzymaj aby wejs¢ 4. Dotknijo aby wybrac rok, miesiac,

Strona ustawien.

2. Dotknijo aby wybrac ikone B8.

dzien, godzine lub minute.

5. Dotknijo lub A aby ustawic czas.

W ﬁ\
911" 68T w200

!

&

o 0.0% #}

6. Dotknij aby powrdci¢ do Strony

gtowne;j.
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7: Odbiornik

7.5.10: Reczna blokada/odblokowanie systemu

[B16 B2 [E3

BS
"? :ﬁ:]) o)) d\
[E4 UL G LS [E> iy [Ee
CE ® 0142-00105 @ 000011
|B? IB13 IB11
oot | 3 m @ 100(f|ooooo00
IB20 B9 B1
|=_® ) E? ? :i})) T.

1. Nacisnij i przytrzymaj aby

przejs¢ do strony ustawien
2. Dotknijo aby wybrac ikone B9.

3. Dotknijo aby przejs¢ do strony
odblokowania systemu.

4. Dotknijo lub  oraz @ aby

wprowadzi¢ hasto.

9'11" J68%

993

A

0.0~

ECHOSOXF 16K o] Benl

T
;

(=)

5. Dotknij aby powrdci¢ do Strony

gtowne;j.
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7: Odbiornik

7.5.11: Kontrola predkosci docelowej

[E3

Bi6 B2 Bia —
_’? :ﬂ}]) ) ::I
B4 S G L BS‘?}) ((1? 6 @ l
=] =]
|B7 lB13 IB11 gl o o
oo/ | ft i m 40 $
[B20 B IB1
=2y | T | ey

1. Nacisnij i przytrzymaj aby wejs¢ 3. Dotknijo oraz v aby dostosowac

Strona ustawien. predkosc.
2. Dotknijo aby wprowadzic
predkos¢ Strona kontrolna.

993 UWAGA:

ECHOSDXF 16K _ (] ""

0.0%

Regulacja predkosci umozliwia
operatorom tatwiejsze dostrojenie
lewego-prawego celu i wskaznika
odwiertu podczas wiercenia na
ekstremalnych gtebokosciach.

4. Dotknij aby powroci¢ do Strony

gtéwnej.
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7: Odbiornik

7.5.12: Regulacja predkosci odczytu gtebokosci

Bl | "o Sesr 2
[B14
:&:]) l
-
o 0.0% & #}

1. Nacisnij i przytrzymaj aby przejsc¢ do strony ustawien.

2. Dotknijo az przejdziesz do drugiej strony ustawien i wybierz B26.

3. Dotknijo aby przejs¢ do strony regulacji predkosci odczytu gtebokosci.
4. Dotknij© 1ub O aby dostosowaé predkosé wyswietlania gtebokosci.

5. Dotknij aby powroci¢ do Strony gtowne;j.

UWAGA:

Regulacja predkosci gtebokosci pozwala operatorowi kontrolowac odczyt
gtebokosci na ekstremalnych gtebokosciach lub w obszarach o wysokim
poziomie zaktocen.

W takich sytuacjach odczyt gtebokosci moze by¢ nieregularny lub skakac
w gore i w dot, co utrudnia precyzyjne okreslenie gtebokosci.

Spowolnienie predkosci odczytu gtebokosci poprawi jego doktadnosc.

Nad krawedzig nadajnika dostosuj predkos¢ odczytu do momentu
wyswietlenia
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: Odbiornik

7.6 Konserwacja odbiornika

» Odbiornik zasilany jest akumulatorami litowymi. Odbiornik

>

>

wylgczy sie automatycznie, jesli zaden przycisk nie zostanie
nacisniety przez ponad 20 minut lub jesli z nadajnika nie
zostang odebrane zadne informacje. Zdecydowanie zaleca sie
wyjecie baterii z odbiornika, jesli nie jest on uzywany przez
dtuzszy czas, aby unikng¢ potencjalnej korozji.

Odbiornik jest elektronicznym urzgdzeniem pomiarowym. Silne
wstrzgsy i uderzenia mogqg uszkodzic jego obudowe i
znajdujgca sie w niej elektronike.

Trzymaj odbiornik z dala od nadmiernego ciepta, aby unikng¢
uszkodzenia plastikowej obudowy i elektroniki wewnatrz
obudowy.

Nie mocz odbiornika w nadmiernych ilosciach wody.
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8: Wyswietlacz

8.1 Specyfikacja wyswietlacza

7-calowy kolorowy ekran dotykowy

Wyswietlacz System operacyjny Android

Rejestr danych Wbudowany

Zakres temperatur -4° to 140°F (-20°C to 60°C)

T sS4l svesiwiungi

Czestotliwos¢ 915 MHz
radiowa
Telemetria 4 Kanat radiowys with range

Up to 3,000 ft. {900m)*

Moc Akumulator litowy 12.5V

Zywotnosé baterii Do 50 godzin

Wymiary 7.5"x5.1" x7.5” (19cm x 13.9cm x 19cm)
Waga 3.3 Ibs (1.5 kg)

Wodoodpornosé¢ IP65

7.2: Wyswietlacz Obstuga

. Klucz + Nacisnij i przytrzymaj, aby wtgczy¢ lub wytgczyé
Przycisk w * Przejd“i do Wybor.'l.’l ’poprzedniego kursora..
O gore + Dotknij, aby przejs¢ do strony danych Rejestru
odwiertow e
Strona 43
o Przycisk w * Przejdz do wyboru nastepnego kursora
dot + Dotknij, aby wyswietli¢ profil odwiertu @)
0 Przycisk + Dotknij, aby potwierdzi¢ wybér kursora 9

potwierdzenia « Dotknij gtdwnej strony, aby zapisaé dane otworu

+ Dotknij, aby powrdci¢ do Strony gtdwne.

+ Nacisnij i przytrzymaj, aby przejs¢ do strony
konfiguracji

Przycisk
ustawien

®

* Z opcjonalng anteng Yagi




8: Wyswietlacz
8.3 Wyswietlacz Ikony

8.3.1 Ikony strony gtownej

——. g0 ¢

Odwiert Mode

- B - Gtebokosc lub odlegtos¢ miedzy nadajnikiem a
odbiornikiem

. Gtebokos¢ wzgledna obliczona na podstawie sredniego
nachylenia

i
N
o)
o

Stosunek sygnatu do szumu

1037 « Sita sygnatu nadajnika

« Wskaznik zdalnej telemetrii odbiornika i wyswietlacz

=) zywotnosci baterii

Pl « Licznik pretéw

& 66 °F « Temperatura nadajnika i zywotnosc¢ baterii
7 ) +0.0% - Nachylenie nadajnika
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8: Wyswietlacz

8.3.2 lkony strony ustawien

< Display Configuration

B14 B4

E O

Device Management

il (

li ))) (@ ") ‘ ,))T

B11 Help Job Management

e\

B14: Zmiana czestotliwosci echa w dot otworu
B4: Wybdr kanatu radiowego
B5: Parowanie odbiornika i wyswietlacza
B11: Informacje o systemie

«  Ustawienia

« Zarzagdzanie zadaniami

« Zarzgdzanie urzgdzeniem

« Pomoc

Strona 39

Strona 41

Strona 42

Strona 52

Strona 44

Strona 49

Strona 53

38




8: Wyswietlacz

8.4 Zmiana czestotliwosci echa odwiertu - B14

< Roll Mode Change

i 277 = 1145 2

1

il

’ 36K |
Dotknij tutaj, aby 1 Dotknij tutaj, aby
wybra¢ nowg wybrac tryb
czestotliwosc zasilania
Wskaznik przechytu -
‘ Nacisnij, aby rozpoczac¢ Pozostate kroki

zmiane czestotliwosci

@  Punkt docelowy Instrukcje dotyczace przechytu

Przytrzymaj: przytrzymaj te
pozycje przechytu, az
odliczy do 0

\ Przejdz do nastepnej pozydiji
przechytu
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8: Wyswietlacz

< Roll Mode Change

[ e300 = 11708

=

ECHO-50

11—

< Rall Mode Change

e D 11708

- ECHO-50

G‘ ;
WGl o - ane -

< Rall Mode Change

[T
y ©
hh“mi 1w - g+ - @

< Rall Mode Change

[ e i0 D@

=

(11— @

< Rall Mode Change
[ e i0 D@
- ECHO-50 @

=

hhm“i 1w - Al -

ECHO-50

( Roll Mode Change

[ W30 = @

=

ECHO-50

(17—

SCAN ME

Najpierw wybierz zgdang czestotliwosc¢, na ktérg ma
zostac przetgczony nadajnik. Nastepnie wybierz
poziom mocy.

Dotknij sSrodka wskaznika przechytu, aby rozpoczgé.

Obrdo¢ gtowice wiertniczg w prawo, az wskaznik
przechytu skieruje sie w strone punktu docelowego.
Instrukcje zmienig sie ze strzatki zgodnej z ruchem
wskazowek zegara na "STOP"

Obroc¢ gtowice wiertniczg do nastepnej pozycji w
sekwenciji, zanim licznik osiggnie 0 lub sekwencja
zostanie anulowana.

Jesli w nastepnym kroku punkty docelowe znajdujg
sie w tym samym miejscu, co w poprzednim kroku,
nalezy obroci¢ gtowice wiertarki o peten obrot, az
wskaznik przechytu ponownie ustawi sie w jedne;j
linii z punktami docelowymi.

Po wykonaniu wszystkich szesciu krokdéw sekwencji
pojawi sie znacznik wyboru. Nastepnie zmien
ustawienia nadajnika w odbiorniku (B3), aby
dopasowac je do nowej czestotliwosci i poziomu
mocy.

[E16 [E2

_’? :ﬁ)})

|B4 - IBS
JU* ,:.:. u:aﬁ
IB7 IB13 IB11
Fh R
© s nn ftom
IB20 IB1

®

o))

IEIEIET ? z_ﬁﬂ”)

Aktualizacja: Najnowsza wersja oprogramowania
pozwala operatorowi na wykonywanie zmian w
odwiercie bezposrednio
z odbiornika.

Zobacz strone 26
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8: Wyswietlacz

8.5: Wybor kanatu telemetrii - B4

< Display Configuration

B14 B4 B5
l._ («« D)) )
)
B11 Help Job Management
E 3
[ e Managem

Y

((l 1)) (:( )))
? -

) (Cc )

1. Nacisnij i przytrzymaj aby
przejs¢ do strony konfiguracji

wyswietlacza.

2. Dotknijo aby wybra¢ ikone B4.

3. Dotknij® aby przejs¢ do Wyboru
kanatu telemetrii. Lub dotknij palcem
B4.

4. Na tej stronie dostepne sg do
wyboru 4 rozne kanaty telemetrii
radiowej.

5. Dotknij strzatke w dot, aby wybrac
jeden z 4 réznych kanatéw telemetrii

radiowe;.

Odbiornik i wyswietlacz muszg
znajdowac sie na tym samym kanale,

aby moc sie komunikowac.

6. Dotknij dwukrotnie, aby powrdcic
do Strony gtéwnej

41




8: Wyswietlacz

8.6: Parowanie odbiornika i wyswietlacza - BS

< Display Configuration

B14 B4 B5
, (@ , D)} ’))
—— ) ‘
B11 Help Job Management
Device Management
~ Y
v
1. Nacisnij i przytrzymaj aby przejs¢ do 4. Dotknij ikon, aby rozpoczac
strony konfiguracji wyswietlacza. parowanie. W tym samym czasie

wymagane jest wykonanie ponizszej
2. Dotknijo aby wybrac ikone B5. .
procedury na odbiorniku (B5).

3. Dotknijo aby przejs¢ do strony
parowania. Alternatywnie, dotknij palcem
przycisk B5.

0' 1" i 260 1037 = @

) S

i /| 68°F
\ 5 2¢ 5 2"
7 +0.0% - de e
5. Parowanie zostato zakonczone. 6. Dotknij dwukrotnie, aby powrdcié

do Strony gtéwne;.
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8: Wyswietlacz

8.7: Regulacja jasnosci

8l 0"

Na Stronie gtdwnej ekranu dotknij palcem prawej strony ekranu,
jak pokazano powyzej. Pojawi sie suwak. Przytrzymaj palec na
niebieskim wskazniku, aby dostosowac poziom jasnosci
wyswietlacza.
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8: Wyswietlacz

8.8: Rejestr odwiertow

SCAN ME

8.8.1: Zarzadzanie zadaniami

< Display Configuration

B14 B4 B5
(« )] D)
)
B11 Help Job Management
é @ a\

Device Management

~ Y Q

Recent
| Joh-2022-01-05 10:19:42 EORam

[ In Progress S

A 0522 1020 AM

&5

1. Nacisnij i przytrzymaj aby przejs¢ do

strony konfiguracji wyswietlacza.

2. Dotknijo aby wybra¢ Zarzadzanie

zadaniami.

3. Dotknijo lub uzyj plca, aby przej$¢ do

Zarzgdzania zadaniami.

4. Na tej stronie mozna wyswietli¢

informacje o biezgcym zadaniu lub nacisngc

przycisk L+ aby utworzy¢ nowe zadanie.

8.8.2: Tworzenie profilu nowego zadania

From this strona the information pertaining to the new job may be

manually entered.

< Create A New Job

Johnston, 1A Utility Project
Johnston, 1A
4.6

efault rod |
10.0
Johnston Utility

Not set

Not set

<+——— Project Name

Project Location
First Rod Length
Default Rod Length

- See next page
Additional Details:

The remaining details can

*

—

—

be set and edited later if
needed.
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8: Wyswietlacz

8.8: Rejestr odwiertow

SCAN ME

8.8.3: Ustawianie dlugosci pretow

< Create A New Job

Johnston, |A Utility Project

Johl;;ton, 1A

4.6

100

Johnston 'U;tizl.i-ty m

Podczas tworzenia profilu nowego zadania nalezy doktadnie wprowadzi¢
dtugosci pretow, aby uzyska¢ doktadne dane

Dtugosé pierwszego preta:

+ Kontynuuj wiercenie, az obudowa zostanie w potowie zanurzona w ziemi. To
bedzie Twdj punkt wyjscia.

« Zmierz dtugosc preta od uchwytu napedowego do kluczy ptaskich na
platformie wiertniczej. Pomiar ten bedzie "dtugoscig pierwszego preta". W
tym przyktadzie dtugos¢ pierwszego preta wynosi 4'6".

Domysina diugosé preta:
= Jest to petny pomiar rury wiertniczej uzywanej na platformie wiertnicze;.

+  Wiekszos¢ platform wiertniczych uzywa standardowej rury 10', jak w
powyzszym przyktadzie.
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8: Wyswietlacz

8.8: Rejestr odwiertow

SCAN ME

8.8.4: Rejestrowanie danych

Po ustawieniu informaciji o profilu zadania powr6¢ do gtdwnego ekranu lokalizaciji.
Z gtowicg wiertniczg w potowie zanurzong w ziemi, jak wspomniano na poprzedniej

stronie, dotknij, o aby zarejestrowac punkt poczatkowy. Ekran powinien wygladac
jak ponizej:

o= 7'8"52 0 1" ¥ 260 1059 & &

/) +0 (TR

Pierwszy punkt danych wskazywany przez 0 w liczniku pretow = rejestruje
nachylenie pierwszego preta i bedzie poczatkowym punktem danych dla profilu
odwiertu.

Kontynuuj wwiercanie pierwszego preta catkowicie w dot i dotknij 0 wyswietlacza,
aby zarejestrowac pierwszy pret / punkt danych. Przejdz do nastepnego preta.

Licznik pretow powinien wskazywac 1 = migac.

i =™ 380 Gdy operator wiertniczy zarejestruje pierwszy
7 8" J68% 2 o _
- F mmO 1059 pret / punkt danych, odbiornik pokaze Pret 1
w liczniku pretéw, jak pokazano tutaj. Licznik
pretow bedzie migac.

. Z tego miejsca zlokalizuj gtowice wiertniczg, a

nastepnie nacisnij przycisk 0 na odbiorniku,
o -23.1% <> aby zarejestrowaé dane. Powtérz ten proces

= m—p | dlakazdego preta.
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8: Wyswietlacz
8.8: Rejestr odwiertow
8.8.5: Profil odwiertu

SCAN ME

W dowolnym momencie wiercenia operator moze sprawdzi¢ profil odwiertu,

naciskajgc przycisk v W ponizszym przyktadzie zarejestrowano 18 pretow lub
punktow danych. Widzimy, ze catkowita odlegto$¢ otworu wynosi 172'4", a
maksymalna gtebokos¢ wzgledna to 14'9". Ponizej znajdujg sie informacje
zebrane z ostatniego preta / punktu danych.

Total Rods:18 Distance 172 4' Max Depth:14' 9"

Length:10° 0" Pltchi+15.4'% Relative Depth-2' 4' Measured Depthd’ (¥

CZERWONA linia przedstawia wysokos¢
nad ziemig zmieniajgca sie wzdtuz
Sciezki otworu. NIEBIESKIM linia
przedstawia wzgledng gtebokos¢ gtowicy
wiertniczej wzdtuz Sciezki otworu.
Odlegto$¢ miedzy odpowiadajgcymi
sobie CZERWONA and NIEBIESKIM
punktem na wykresie to zmierzona
gtebokos¢ kazdego preta / punktu
danych.

8.8.6: Ekran informaciji o punkcie danych

; Relative Depth
EEIENFIEAD

18 +15.4% 40 2 4 1'6

) ©

C

17 +15.4% 6 0 310" 16

Q0O

Jesli w dowolnym momencie
konieczna jest edycja informacji o
punkcie danych, dostep do ekranu
informaciji o punkcie danych mozna

uzyskac, naciskajgc przycisk (A na
gtbwnym ekranie lokalizatora.

Ekran ten wyswietli dane dla kazdego
pretu, zaczynajgc od najnowszego
pretu na gorze.

Dotknijo aby edytowac poszczegolne punkty danych.

Dotknijo aby recznie doda¢ punkt danych.

Dotknij@ aby usungc¢ najnowszy punkt danych.
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8: Wyswietlacz

8.8: Rejestr odwiertow

SCAN ME

8.8.7: Generowanie raportow

Job-2022-01-05 10:19:42

JanU522. 0415 P

Na ekranie zarzgdzania zadaniami wybierz konkretne zadanie, ktdrego raport
chcesz wyswietlic.

Job-2022-01-05 10:19:42 (19 Records) RNl Dotknij palcem w prawym H gornym

Relative Generate Report . . . .
IR ) one s wyros vt orens

raport. W razie potrzeby mozna
18 +15.4% 4' 0 2' & 16 , .. , .
rowniez usung¢ wybrane zadanie.

17 +15.4% 6 0 -3'10° 1" 6

Q0O 0«

W tym miefsou mozna wyswistic

b N -t szczegotowe informacije o
Job-2022-01-05 10:19:42 Jan-05-22, 10:20 AM
cation ipdote Dot wybranym zadaniu i raporty e-mail*,
Johnston, 1A Jan-0522, 0415 PM ] . vy
angt! e wybierajgc m3 symbol w prawym
4 5 Underground Magnetics , .
| § gornym rogu ekranu, jak pokazano
efaul ) 13 { 1Y
100 0° Not set tutaj.
19 feet inch Percentage *Urzadzenie jest wyposazone w karte SIM. Jesli
" sie¢ komoérkowa jest niedostepna, wymagana jest
Not set ustuga Wi-Fi lub Hotspot.
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8: Wyswietlacz

8.9: Zarzadzanie urzgdzeniem

odblokowania.

Automatyczne odblokowywanie odbiornika i nadajnikdéw z
poziomu wyswietlacza Uwaga: Odbiornik i nadajnik muszg byc¢
witgczone i znajdowac sie w zasiegu Bluetooth w celu

< Display Configuration

B14 B4 B5
’ @ @]
B11 Help

Job Management

‘ ’))

Device Management

< Device Management

UGM Bluetooth Device Serial Number

1100-00402

T RX-2101-00017 2101-00017

Na stronie Konfiguracja
wyswietlacza wybierz
Zarzgdzanie urzgdzeniem.

Na tej stronie wyswietlane
sg dostepne podtgczone
urzgdzenia. W powyzszym
przyktadzie pokazano
podtgczony nadajnik i
odbiornik oraz ich numery
seryjne. Aby odblokowac
urzadzenie, wybierz
urzgdzenie i przejdz do
nastepnego ekranu.
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8: Wyswietlacz

8.9.1: Automatyczne odblokowanie odbiornika

W przypadku lokalizatora finansowanego na podstawie umowy lub

wypozyczanego, odbiornik moze zosta¢ zablokowany na okreslong liczbe dni.

Okresem odblokowania zarzgdza Underground Magnetics i jest on ustalany
na podstawie umowy o finansowanie.

Ten ekran wyswietla numer seryjny odbiornika u gory, a nastepnie unikalny 6-

cyfrowy kod odblokowujgcy wraz z liczbg dni pozostatych do konca blokady.

< Device Management

Aby odblokowac lub zresetowac

RX-2101-01122 blokade na urzgdzeniu, dotknij

przycisk , a system zostanie
& 001000 100

automatycznie zaktualizowany, jak

000000 (o pokazano ponizej, co jest wskazane

przez symbole otwartej ktodki na

odbiorniku i wyswietlaczu.

< Device Management B9

RX-2101-01122 @

& 001000 000 2101-01122 ¢ 001000

000000 (g § 100|jjooD0OO

| 97

Aby uzyskac¢ pomoc techniczng, zadzwon do Underground Magnetics
pod numer (515)-505-0960.
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8: Wyswietlacz

8.9.2: Automatyczne odblokowanie nadajnika

< Device Management @
UGM Biuetooth Device Serial Number

memo TX4CO00GEOOTO2E0AD  1100-00402  ( \
T Rx2101-00017 2101-00017

< Device Management

mee ¢ ECHOSOX
1100-00a02

000000 (&

Podczas odblokowywania nadajnika nalezy umiesci¢ w nim baterie i sparowac
go z lokalizatorem. Wykonaj te samg procedure, jak pokazano na poprzedniej

stronie i wybierz K4 przycisk.
Odblokowanie nadajnika spowoduje wyswietlenie ponizszego ostrzezenia.

Oznacza to, ze po odblokowaniu nadajnika roczna gwarancja rozpoczyna sie
w dniu jego odblokowania.

WARNING

Unlocking a new transmitter signifies
the start of your warranty service!!!
Are you sure you want to unlock this
transmitter?

Aby uzyskac¢ pomoc techniczng, zadzwon do Underground Magnetics
pod numer (515)-505-0960.
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8: Wyswietlacz

8.11: Pomoc

< Display Configuration
B14 B4 B5
veat ((‘ ’)) )))
i )

B11 Help Job Management

E \

Device Management

n Y

Na stronie konfiguracji wyswietlacza przewin w dét i wybierz ikone Pomoc. W tym
miejscu mozna wyswietli¢ przydatne tematy z niniejszej instrukcji obstugi.

< Help

1: Receiver
1.1: Calibration

Do not calibrate around strong active or passive
interference. For example, don’t calibrate around an

Warning: electrical transformer (active), or on concrete with rebar
and/or wire mesh (passive). These types of areas can affect
the depth calibration and accuracy significantly.

1. Place transmitter inside the housing flat on the ground.

2. Measure from the center of the housing, 10’ to the
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8: Wyswietlacz

8.12: Konserwacja wyswietlacza

» Wyswietlacz wykorzystuje akumulatory litowe wielokrotnego
tadowania. Wyswietlacz wytgczy sie automatycznie, jesli zaden
przycisk nie zostanie nacisniety przez ponad 20 minut lub jesli
z odbiornika nie zostang odebrane zadne informacje.
Zdecydowanie zaleca sie wyjmowanie baterii z wyswietlacza,
jesli nie jest on uzywany przez dtuzszy czas, aby unikngc¢
potencjalnej korozji.

» Wyswietlacz jest elektronicznym urzgdzeniem pomiarowym.
Silne wstrzagsy i uderzenia mogg uszkodzic¢ jego obudowe i
znajdujgca sie w niej elektronike.

» Woyswietlacz nalezy trzymac z dala od nadmiernego ciepta, aby
unikng¢ uszkodzenia plastikowej obudowy i elektroniki
wewnatrz obudowy.

» Nie nalezy zanurzac¢ wyswietlacza w nadmiernej ilosci wody.
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9: Nadajnik

9.1: Wprowadzenie

Nadajnik podaje temperature gtowicy wiertniczej, nachylenie, pozycje
zegara, stan baterii i sygnat lokalizacji. Nadajnik przesyta sygnaty o
czestotliwosciach .3kHz, .6kHz, 1kHz, 2kHz, 4kHz, 7kHz, 10kHz,
12kHz, 16kHz, 19kHz, 22kHz, 25kHz, 28kHz, 31kHz, 36kHz i 41kHz.
Nadajnik przejdzie w tryb "uspienia” po 15 minutach bez obrotow. Po
wznowieniu obrotow "wybudzenie" nadajnika trwa 10 sekund.

Uwaga: W przypadku wiercenia w niekorzystnych warunkach
glebowych (np. w skatach), zwykte baterie typu C bedag
poddawane drganiom. Moze to znacznie skroci¢ zywotnosc
baterii. Aby temu zapobiec, nalezy korzystac¢ z dostarczonego
zestawu podwdjnych ogniw litowych C lub zestawu ogniw
wielokrotnego tadowania UM Echo.
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Nadajnik

9.2: Specyfikacja

Echo XMINI
Wymiary 17 X 8" (2.5 cm x 20.3 cm)
Czestotliwos¢ 2 czestotliwosci 19kHz and 30kHz

Zakres glebokosci  60ft (18m)

Moc (1) Akumulator litowy 18650
18650 (3.7V) 18 godzin
Temperatura Ponizej 190° F (87° C)
Napiecie baterii 2.7N—4.2\V
Echo ST
Wymiary 78" X 6.3" (1.98 cm x 16 cm)
Czestotliwos¢ 31kHz

Zakres gtebokosci  60ft (18m) - Tryb normalny

Moc (1) Akumulator litowy 16340
18650 (3.7V) 18 godzin
Temperatura Ponizej 190° F (87° C)

Napiecie baterii 2.7N—4.2V




9: Nadajnik

9.2: Specyfikacja

Echo 50

Wymiary 1.25” X 15” (3.2 cm x 38 cm)
Czestotliwosé 12 czestotliwosci 4kHz-41kHz

Zakres gtebokosci  90ft / 130ft / 130ft (27.4m / 40m / 40m)

Moc Zestaw ogniw Echo (21700) lub
Bateria litowa (261020)

21700 (4.2v) Normalna moc: 50 godzin
Wysoka moc: 12 godzin

261020 (3.7v) Normalna moc: 60 godzin
Wysoka moc: 15 godzin

Temperatura Ponizej 220° F (104° C)

Echo 50XF

Wymiary
Czestotliwos¢

Zakres glebokosci

Moc

21700 (4.2v)

261020 (3.7v)

Temperatura

1.25” X 15” (3.2 cm x 38 cm)

16 czestotliwosci .32kHz-41kHz

Normalna moc: 131ft (40m)

Wysoka moc: 164ft (50m)

Zestaw ogniw Echo (21700) lub
Bateria litowa (261020)

Normalna moc: 50 godzin
Wysoka moc: 12 godzin

Normalna moc: 60 godzin
Wysoka moc: 15 godzin

Ponizej 220° F (104° C)
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9: Nadajnik

9.2: Specyfikacja

Echo 75XF
Wymiary 1.25” X 19”7 (3.2 cm x 48 cm)
Czestotliwosé 16 czestotliwosci .325kHz-41kHz

Zakres gtebokosci  Niska moc: 114ft (35m)
Srednia moc: 180ft (55m)
Wysoka moc: 278ft (85m)

Moc (2) 26650 rechargeable Litowe

26650 x 2 Niska moc: 100 godzin
Srednia moc: 60 godzin
Wysoka moc: 11 godzin

Temperatura Ponizej 190° F (121° C)

Napiecie baterii 5.6V—8.4V

Echo 70
Wymiary 1.42” X 15.94" (3.6 cm x 40.5 cm)

Czestotliwosé 12 czestotliwosci 4kHz-41kHz

Zakres gltebokosci Normalna moc: 164ft (50m)
Wysoka moc: 230ft (70m)

Moc (3) baterie litowe wielokrotnego fadowania 18650
18650 (3.7V) Normalna moc: 60 godzin

Wysoka moc: 15 godzin
Temperatura Ponizej 250° F (121° C)

Napiecie baterii 8.4V—12.6V
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9: Nadajnik

9.2: Specyfikacja

Echo 90
Wymiary 1.42” X 18” (3.6 cm x 45.7 cm)
Czestotliwosé 12 czestotliwosci 4kHz-41kHz

Zakres gtebokosci Normalna moc: 230ft (70m)
Wysoka moc: 295ft (90m)

Moc Baterie litowe wielokrotnego tadowania 18650B2

18650B2 (3.7V) Normalna moc: 80 godzin
Wysoka moc: 20 godzin

Temperatura Ponizej 250° F (121° C)

Napiecie baterii 5.6V—8.4V

Echo 110

Wymiary 1.42” X 24” (3.6 cm x 60.9 cm)

Czestotliwos¢ 12 czestotliwosci 4kHz-41kHz

Zakres Normalna moc: 295ft (90m)
gtebokosci Wysoka moc: 360ft (110m)
Moc (3) Baterie litowe wielokrotnego tadowania 18650B2

18650B2 (3.7V) Normalna moc: 120 godzin
Wysoka moc: 30 godzin

Temperatura Ponizej 250° F (121° C)

Napiecie baterii 8.4V—12.6V
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9: Nadajnik

9.3: Informacje cyfrowe

>

Nachylenie: Od -100% do +100% z rozdzielczoscig 0,1% w zakresie od -45%
do +45% i rozdzielczoscig 1,0% poza tym zakresem.

Przechyt. 24 pozycje przechytu nadajnika.

Baterie: Zainstaluj baterie dodatnig strong do dotu i zainstaluj pokrywe baterii
za pomocg zatgczonego narzedzia do pokrywy baterii.

« Litowe: Ogniwo zasilajgce Echo bedzie wskazywac petne natadowanie az
do catkowitego roztadowania.

o Zestaw ogniw Echo: Zestaw ogniw litowych wielokrotnego tadowania Echo
mierzy zywotnosc¢ baterii podczas roztadowywania.

Uwaga: Patrz 7.5.4 aby wybrac typ baterii, ktory bedzie uzywany w nadajniku.

Temperatura: Gdy nadajnik sie przegrzewa, wskaznik temperatury na
wyswietlaczu odbiornika miga. Jesli temperatura przekroczy 190°, nadajnik
moze zostac trwale uszkodzony.

9.4: Nadajnik Maintenance

Nie nalezy umieszczac nadajnika w poblizu nadmiernej temperatury

Nie wywiera¢ nadmiernego nacisku, ani nie poddawac¢ nadajnika wstrzgsom
ani wibracjom.

Po uzyciu nalezy wyjg¢ baterie z nadajnika.

> W razie potrzeby wyczysc sprezyne i pokrywe komory baterii.

> Regularnie sprawdzaj pierscien uszczelniajgcy na pokrywie baterii. W razie
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10: Metody lokalizacji

Jedng z gtdbwnych zalet systemu Mag jest jego prostota. Po sparowaniu
odbiornika i nadajnika operator nie musi naciska¢ zadnych przyciskow, aby
okresli¢ lokalizacje, kierunek lub gtebokos¢ nadajnika.

10.1: Lokalizacja w trzech punktach
10.1.1: Podstawy

Odbiornik Mag lokalizuje nadajnik, wskazujgc trzy okreslone lokalizacje wzdtuz
pola magnetycznego nadajnika. Przedni punkt zerowy (FNP) przed
nadajnikiem, tylny punkt zerowy (RNP) za nadajnikiem i linie lokalizacyjng (LL)
nad nadajnikiem.

Opcje GUI - Pojedynczy punkt a Pojedynczy cel; Wskazniki liniowe

Nasze oprogramowanie umozliwia uzytkownikowi przetgczanie opcji w graficznym
interfejsie uzytkownika. Operator ma mozliwos¢ wyboru pomiedzy pojedynczym
punktem lub pojedynczym celem, a takze liniami kierunkowymi i lokalizacyjnymi, aby
pomaoc w zlokalizowaniu przedniego i tylnego punktu zerowego nadajnika, a takze
linii lokalizacyjne;j.

Pojedynczy punkt wyswietla strzatki prowadzgce do najblizszego punktu zerowego.

Pojedynczy cel cel wyswietla lokalizacje najblizszego punktu zerowego wytgcznie z
celem. Przesun sie w kierunku celu, aby zaznaczy¢ jego lokalizacje.
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10: Metody lokalizacji

Przetaczanie pojedynczego punktu / pojedynczego celu

Ponizsze ekrany pokazujg te samg lokalizacje nad gtowica, jedng w pojedynczym punkcie, a

drugg w pojedynczym celu.

. Nacisnij i przytrzymaj aby przejs¢ do

strony ustawien.

. Dotknijo az przejdziesz do drugiej strony

ustawien i wybierz B23.

. Dotknijo aby przej$¢ do strony wyboru

pojedynczego punktu, pojedynczego celu.

. Dotknijo aby wybrac tryb lokalizacji

pojedynczego punktu lub pojedynczego celu.
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Tryb lokalizacji pojedynczego punktu

Tryb lokalizacji pojedynczego celu
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10: Metody lokalizacji

Wiaczanie/wylaczanie przetacznika lini kierunkowej i linii lokalizacyjnej

1. Nacisnij i przytrzymaj aby przejs¢ do strony
ustawien.

2. Dotknij o az przejdziesz do drugiej strony
ustawien i wybierz B28.

3. Dotknijo lub o aby wtaczycé/wytgczyc linig
kierunkowa.

4. Dotknij aby powrdci¢ do Strony gtéwne;.

1. Nacisnij i przytrzymaj aby przejs¢ do strony
ustawien.

2. Dotknijo az przejdziesz do drugiej strony

ustawien i wybierz B29.

3. Dotknijo lub o aby wtaczyc¢/wytgczy€ linie

lokalizacyjna.

4, Dotknij aby powrdci¢ do Strony gtéwne;j.

553 [B26
it e . i

IB14 [B28
:& )

s e 2 [260]
1210" F68% wa; oo;
4
o -5.0%
=} =

8' 8" J68% wa o]

$

o 0.0% <£
[ECHOS0XF 16K _al] N=2M o




10: Metody lokalizacji

10.1.2: Znajdz nadajnik

Linia lokalizacyjna (LL) rozcigga sie na lewo i prawo od
Srodka nadajnika. Ze wzgledu na fizyke pola
magnetycznego lokalizatora, LL moze wygladac tak samo
kilka stop w prawo lub w lewo od rzeczywistej lokalizacji
nadajnika. Dlatego wazne jest, aby najpierw zlokalizowaé i t
przynajmniej przedni punkt zerowy (FNP) przed
cofnieciem sie w celu zlokalizowania gtowicy. Aby
uzyskac precyzyjng lokalizacje, znajdz zaréwno FNP, jak i @ RUP
RNP przed przejsciem nad gtowicg. Narysuj linie tgczacyg
FNP i RNP, a Twoja gtowica znajdzie sie bezposrednio na
tej linii i pomiedzy tymi punktami.

® np

Wyobraz sobie nadajnik jako samolot. FNP jest jego nosem, a RNP ogonem.
Znajdz FNP i RNP, a srodek nadajnika znajdzie sie na srodku ponad
skrzydtami samolotu.
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10: Metody lokalizacji

10.1.2: Znajdowanie przedniego punktu zerowego

¢ FNP
LL
¢ RNP
FNP
LL

RNP

4:}

& =+

Pojedynczy punkt Pojedynczy cel

W tym scenariuszu nadajnik znajduje
sie za toba, a ty idziesz w kierunku
przedniego punktu zerowego (FNP)

Aby zlokalizowa¢ FNP w tym
scenariuszu, przesun sie do przodu i
w prawo, az cel wysrodkuje sie na
celowniku. Znajdujesz sie teraz w
FNP.

W punkcie FNP obroc¢ lokalizator w
lewo lub w prawo, az linia kierunkowa
zostanie wysrodkowana, co wskazuje,
ze nadajnik znajduje sie bezposrednio
za toba.
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10: Metody lokalizacji

10.1.2: Lokalizowanie FNP, RNP i LL

® .
WW“.' g Pepr =T Przedni punkt zerowy (FNP)
FNP to punkt znajdujgcy sie przed
Bore Path Fnp nadajnikiem. (Pomysl o tym jak o celowniku
na koncu karabinu) Jest to kierunek
I ol nadajnika.
Drill Rig o . . -
. Wﬁﬁ fﬁ Zlokalizuj go, umieszczajac cel na srodku.
— W trybie pojedynczego punktu poruszaj sie
Actual position of . .
receiver to transmitter w kierunku wskazywanym przez strzatke, az
el pojawi sie cel.
FCHNSNRT 06H il ﬂ L]
T — .
11" g Pepr =2 Tylny punkt zerowy (RNP)
Nastepnie znajdz RNP. RNP jest
punktem za nadajnikiem i bedzie
e - wygladaé tak samo jak FNP.
I I = Znajdz go w ten sam sposoéb, cofajgc
i T . . . . .
ebiton 9t 5" g sie, az cel pojawi sie na $rodku.
RN®
I W trybie pojedynczego punktu cofa;j sie,
Actual position of . . . . .
receiver to transmitter az strzalki skierujg sie do tytu.
L
]

Bore Path

| .

Drill Rig

e

Actual position of
receiver to transmitter

Linia lokalizacyjna (LL)

Nastepnie wyobraz sobie linie biegngcg
przez FNP i RNP.

Zlokalizuj LL, idgc wzdtuz tej linii, az
wskaznik LL na ekranie odbiornika
znajdzie sie w srodku. Znajdujesz sie
teraz nad LL lub gtowica.

65




10: Metody lokalizacji

10.1.3: Szybkie sledzenie

Szybkie Sledzenie to prosty proces, ktory zwiekszy szybkos$c¢, z jakg mozna wykonac odwiert.
Zaréwno operator wiertta, jak i operator lokalizatora widzg ten sam ekran w obu trybach, umozliwiajgc
minimalng komunikacje miedzy operatorami.

1. Zacznij od nawiercenia kilku pierwszych pretéw w celu ustalenia linii i pozgdanego nachylenia.
2. Przejdz obok FNP o okoto 10 stép lub o jedng petng dtugos¢ pretu.

(Aby uzyska¢ doktadniejszg czuto$¢ w lewo-prawo w trybie odwiertu, zawsze trzymaj sie z przodu
FNP)

3. Umies¢ lokalizator na zgdanej Sciezce odwiertu, wskazujgc kierunek, w ktérym chcesz podgzad.
4. Nacisnij 0 aby aktywowac funkcje odwiertu. (Nacisnij o ponownie, aby powrdéci¢ do trybu
normalnego/naprowadzania)

5. Jesli nadajnik jest skierowany bezposrednio na lokalizator,
zobaczysz odlegtosé do gtowicy i cel bezposrednio na linii pionowe;j, Rysunek 1
co wskazuje, ze zmierzasz bezposrednio do lokalizatora. —
= [Z60
o5+ - S0

6. Utrzymuj nachylenie pod zgdanym katem, aby wyswietli¢ prawidtowg

przewidywana gtebokos¢ i gtebokos¢ nad gtowica. A -5.0x

=]
7. Utrzymuj cel wysrodkowany, a bedziesz na dobrej drodze do .
odbiornika. O 18 1 o O
Glebokosé jest wyswietlana w czasie rzeczywistym, korygujac zmiany | CEEREIIOIRFE & =,
nachylenia, dajgc obu operatorom mozliwosé zobaczenia Pojedynczy cel

przewidywanej gtebokosci gtowicy, w przypadku odwiertu az do
odbiornika.

Na rysunku 1 nachylenie wynosi minus 5%, co oznacza, ze obliczona
gtebokos¢ wyniesie 12'4", gdy nadajnik dotrze na miejsce.

Gtowica znajduje sie 18' 1" za lokalizatorem i jest skierowana nieco na 1{' 5 1z 4 o
lewo od $rodka. - 18 1 ff:
T & -

Aby skorygowac odchylenie, nalezy zatrzymac wiercenie i poinstruowaé
operatora wiertta, aby obrécit pret wiertniczy do odpowiedniej pozyciji
zegara i naciskat, az cel powrdci do linii pionowe;j.

Pojedynczy punkt

== [260
) 913 Pozycja lokalizatora

0.0

;4( Linia pionowa

7
Glebokos¢ nad gtowicg =——> 11' 5" 11" 57
' 10°10 Cel

Odlegtosé¢ do gtowicy

Pozycja lokalizatora

Przewidywana gtebokos¢
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10: Metody lokalizacji

10.1.4;: Odwiert

123 Funkcja odwiertu w
.ﬁ.ﬂp = 125 )

955 systemach Mag jest bardzo
o D.0x '

ard wydajna. Operatorzy mogg
o [} oczekiwac, ze otrzymajg
15 20 15 20 : dobre informacje o
=18 5" - 3 sterowaniu prawo-lewo,
a’ nachyleniu i przechyle
Pojedynczy cel Pojedynczy punkt nawet z odlegtosci 100 stop.

Wazne jest, aby pamietac, ze gtebokos$¢

w jest tylko odniesieniem.
1 Wraz ze zmniejszaniem sie odlegtosci
5 miedzy nadajnikiem a odbiornikiem
©  wzrasta doktadnosc.
$ W trybie odwiertu nigdy nie nalezy
e L PR e . uzywac sprzetu w okolicy istniejgcych
S U S R medidéw bez odstoniecia i wizualne;
e’ = B weryfikacji ich lokalizacji.

AR AR  EEEEE—--—-—-—-

Aby przetgczy¢ odbiornik w tryb
odwiertu, dotknij o na Stronie gtoéwnej.

Aby powrdcic do trybu naprowadzania,

po prostu dotknij o ponownie .

Ekran wyswietlacza na odbiorniku i na

AR NS AR A EAEEEEE--.-

wyswietlaczu zdalnym bedzie

identyczny.
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11: Akumulator | tadowarka

» Odbiorniki Mag wykorzystujg baterie litowe wielokrotnego
tadowania.

' Ten akumulator litowy jest dostarczany ze specjalng
tadowarkg. Uzycie jakiegokolwiek innego akumulatora
litowego lub tadowarki do odbiornika moze spowodowac

pozar, wybuch, wyciek lub inne uszkodzenia.

» Akumulator nalezy przechowywac w temperaturze
pokojowej: 59-77°F (15-25°C). Ekstremalnie wysokie lub
niskie temperatury skracajg zywotnos¢ akumulatora.

« Nie zanurzaj akumulatora w wodzie ani innych ptynach.
« Nie wrzucaj akumulatora do ognia.

« Nie demontuj akumulatora.

« Unikaj wszelkiego rodzaju uszkodzen akumulatora.

. Prosimy o prawidtowg utylizacje litu.

» Podczas tadowania akumulatora swieci sie czerwone swiatto.

Po zakonczeniu tadowania zaswieci sie zielone swiatto.
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12: Polityka gwarancyjna

Underground Magnetics (UM) gwarantuje, ze naprawi lub wymieni kazdy produkt,
ktéry nie dziata zgodnie z opublikowanymi specyfikacjami UM w momencie
wysytki z powodu wady materiatowej lub produkcyjnej w okresie gwarancyjnym
dla tego produktu, z zastrzezeniem warunkow okreslonych ponize;.

Okres gwaranciji: Wszystkie nadajniki UM - jeden rok od daty zakupu. Odbiorniki,
wyswietlacze zdalne, tadowarki i akumulatory (odbiornik i wyswietlacz) - rok od
daty zakupu. Oprogramowanie - rok od daty zakupu. Inne akcesoria -
dziewiecdziesigt dni od daty zakupu. Serwis/naprawa - dziewiecdziesiagt dni od
daty naprawy. W przypadku oprogramowania, UM gwarantuje, ze zaktualizuje
kazde wadliwe oprogramowanie, aby zapewni¢ jego zgodnosc¢ ze specyfikacjami
UM dla takiego oprogramowania. Powyzsze gwarancje dotyczg wytgcznie nowych
produktow zakupionych bezposrednio od UM lub od autoryzowanego sprzedawcy
UM. Ostateczne ustalenie, czy produkt kwalifikuje sie do wymiany gwarancyjnej,
pozostaje w wytgcznej gestii UM. Wytgczenia: Nadajniki, ktére przekroczyty
maksymalng temperature wskazang przez system. Wada lub uszkodzenie
spowodowane niewtasciwym uzytkowaniem, naduzyciem, niewlasciwg instalacja,
niewtasciwym przechowywaniem lub transportem, zaniedbaniem, wypadkiem,
pozarem, powodzig, uzyciem nieprawidtowych bezpiecznikdéw, kontaktem z
wysokim napieciem lub szkodliwymi substancjami, uzyciem komponentow
systemu, ktore nie zostaty wyprodukowane lub dostarczone przez UM,
nieprzestrzeganiem instrukcji obstugi, uzytkowaniem innym niz to, do ktérego
produkt zostat przeznaczony lub innymi zdarzeniami pozostajgcymi poza kontrolg
UM. Kazdy nadajnik uzywany z niewtasciwg obudowg lub uszkodzenie nadajnika
spowodowane niewtasciwg instalacjg w obudowie lub wyjeciem z obudowy.
Uszkodzenie podczas transportu do UM. Wszelkie modyfikacje, otwarcie,
naprawa lub proba naprawy produktu, a takze wszelkie manipulacje lub usuniecie
numeru seryjnego, etykiety lub innego oznaczenia produktu powodujg
uniewaznienie gwarancji. UM nie gwarantuje doktadnosci ani kompletnosci
danych generowanych przez systemy lokalizacji HDD. Na doktadnosc¢ lub
kompletnos¢ takich danych mogg mieé wptyw rézne czynniki, w tym (bez
ograniczen) aktywne lub pasywne zaktocenia i inne warunki srodowiskowe, brak
prawidtowej kalibracji lub obstugi urzgdzenia oraz inne czynniki. UM nie
gwarantuje i nie zapewnia, oraz zrzeka sie odpowiedzialnosci za doktadnos¢ i
kompletnos¢ jakichkolwiek danych wygenerowanych przez jakiekolwiek zrodto
zewnetrzne, ktére mogag by¢ wyswietlane na urzgdzeniu UM, w tym (bez
ograniczen) danych otrzymanych z platformy wiertniczej. UM moze od czasu do
czasu wprowadzaé zmiany konstrukcyjne i ulepszenia produktéw.
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12: Polityka gwarancyjna - cigg dalszy

UM nie ma obowigzku aktualizowania wczesniej wyprodukowanych
produktow UM w celu uwzglednienia takich zmian. POWYZSZE STANOWI
WYLACZNA GWARANCJE NA PRODUKTY UM. UM ZRZEKA SIE
WSZELKICH INNYCH GWARANCJI, WYRAZNYCH LUB
DOROZUMIANYCH, W TYM MIEDZY INNYMI DOROZUMIANYCH
GWARANCJI PRZYDATNOSCI HANDLOWEJ | PRZYDATNOSCI DO
OKRESLONEGO CELU. DOROZUMIANA GWARANCJA
NIENARUSZALNOSCI ORAZ WSZELKIE DOROZUMIANE GWARANCJE
WYNIKAJACE Z PRZEBIEGU WYKONANIA, PRZEBIEGU TRANSAKCJI
LUB ZWYCZAJOW HANDLOWYCH, Z KTORYCH WSZYSTKIE
ZOSTAJA NINIEJSZYM WYLACZONE. W zadnym wypadku UM lub
ktokolwiek inny zaangazowany w tworzenie, produkcje, sprzedaz lub
dostawe produktu UM, w tym miedzy innymi za szkody posrednie,
szczegolne, przypadkowe lub wynikowe, lub za jakiekolwiek pokrycie,
utrate informaciji, zysku, przychodéw lub mozliwosci uzytkowania, w
oparciu o jakiekolwiek roszczenie z tytutu naruszenia gwarancji,
naruszenia umowy, zaniedbania, odpowiedzialnosci na zasadzie ryzyka
lub jakiejkolwiek innej teorii prawnej, nawet jesli Underground Magnetics
zostato poinformowane o mozliwosci wystgpienia takich szkéd. W zadnym
wypadku odpowiedzialno$¢ Underground Magnetics lub jego partnerow nie
moze przekroczy¢ ceny zakupu produktu.
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